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GEORGI KOBOLD -sauprogramm

Drehstrom-Asynchronmotoren 0,09-2.2 kW Liste D
Drehstrom-Positionierantriebe 0,03 - 7,0 kW, auch mit Geber, Bremse und FremdIifter Liste A
Digitale Frequenzumrichter 0,5- 3,0 kW, fur Asynchronmotoren Liste FU
Digitale Servo-Umrichter 0,5 - 3,0 kW, fur Asynchron- und Servomotoren Liste SU
Drehfeldmagnete 0,3 - 23,0 (45.0) Nm, auch mit Bremse und FremdIGfter Liste DM
Drehmomentsteller einphasig, fur Drehfeldmagnete Liste DM
Bremsmotoren | posistop-Motoren D09-40kW/S001-15kKW Liste B
Drehstrom-Servomotoren Stillstandsmoment 0,04 - 48,0 Nm, auch mit Bremse und Fremdliifter Liste S
Servoverstirker 19°, EHE-Bauweise 1,5 - 12 A/ 19°, 3HE-Bauweise bis 10 A Liste SV
Digitales Positionier-Servosystem 2-20A,1,4-13.8 kVA Liste DV
Digitales Kompakt-Servosystem 2-8A,14-55kVA Liste MV
Digital Servosystem 244 08-16KVA Liste TV
Gleichstrommotoren 0,04 - 1,5 kW, auch mit Bremse, Drehzahlgeber Liste G
Gleichspannungs-Drehzahlgeber
Getriebemotoren mit Drehstrom-Asynchron-, Brems- und Gleichstrommotoren 1,5 - 280 Nm  Liste GS
Planetengetriebe /-kegelradgetriecbe  mit Drehstrom-Servomotoren § - 900 Nm Liste PG
Kegelradgetriebe 10 - 400 Nm Liste KG
Stirnradgetriebe-Motoren Liste 5T
E[“HE" H“B[".I] -Range of products
Three-phase asynchronous motors 0,09 -22 kW List D
Three-phase positioning drives 0,03 - 7.0 kW, also available with encoder, brake and extemnal fan List A
Digital frequency inverters 0,5 - 3,0 kW, for asynchronous motors List FU
Digital servo inverters 0,5 - 3,0 kW, for asynchronous and servo motors List SU
Torque motors 0,3 - 23,0 (45,0) Nm, also available with brake and external fan List DM
Torque adjusters monophase, for torque motors List DM
Brake motors [ posistop-motors 009-40KW/0,01-15kKW List B
Three-phase servo motors standstill torque 0,04 - 48,0 Nm, also available with brake and external fan List S
Servo-amplifiers 19", height 6HE 1,5 - 12 A/ 19", height 3HE to 10 A List SV
Digital positioning servo system 2-20A,14-138 kKVA List DV
Digital compact servo system 2-8A,14-55kVA List MV
Digital servo system 24 A 08-16KVA List TV
D.C. motors 0,04 - 1,5 kW, also available with brake, tachogenerator List G
D.C. voltage tachogenerators
Geared motors with three-phase asynchronous motors, brake motors and D.C. motors List G535
1,5 - 280 Nm
Planetary gears / -spiral bevel gears  with three-phase servo motors § - 500 Nm List PG
Spiral bevel gears 10 - 400 Nm List KG
Spur-gear motors List ST
E[“HE" K“BBI,I] - Programme de fabrication
Moteurs triphasés asynchrones 0,09-2.2 kW Liste D
Entrainements triphasés de 0,03 - 7,0 kW, aussi avec capteur incrémental, frein et ventilation forcee Liste A
positionnement
Convertisseurs de frequence digital 0,5 - 3,0 kW, pour asynchrones moteurs Liste FU
Convertisseurs servo digital 0,5 - 3,0 kW, pour asynchrones et servo-moteurs Liste SU
Electro-aimants a champ tournant 0,3 - 23,0 (45,0) Nm, aussi avec frein et ventilation forcée Liste DM
Régulateurs de couple monaphasé, pour des électro-aimants a champ tournant Liste DM
Moteurs-frein | Moteurs-posistop 009-40kKW/0,01-15kKW Liste B
Servo-moteurs triphasés couple a l'arrét 0,04 - 48 0 Nm, aussi avec frein et ventilation forcée Liste S
Servo-amplificateurs 19°, hauteur 6HE 1,5 - 12 A/ 19", hauteur 3HE 3 10 A Liste SV
Systéme servo digital de 2-20A,14-138 kVA Liste DV
positionnement
Systéme servo digital compact 2-8A14-55kVA Liste MV
Systéme servo digital 24 A 08-16KVA Liste TV
Moteurs a courant continu 0,04 - 1,5 kW, aussi avec frein, dynamo tachymétrique Liste G
Dynamos tachymétriques a tension
continue
Moto-réducteurs avec moteurs triphasés asynchrones, moteurs-frein et moteurs a C.C. Liste GS
1,5- 280 Nm
Réducteurs planétaires [ a renvoi avec servo-moteurs triphasés § - 900 Nm Liste PG
d'angle
Réducteurs a renvoi d'angle 10 - 400 Nm Liste KG
Moto-reducteurs a engrenage droit Liste ST
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Gleichstrommotoren
Die besonderen Vorteile:
+ Geschragte Ankernuten

« Wendepole bei Anker- und Erreger-

spannung ab 60V
Drehzahlgeber

- GLEICHSTROMMOTOREN
- DREHZAHLGEBER

» Als regelbare Antriebe speziell geeignet

« Hohe Kollektor-Lamellenzahl

» L ange Kohleburstenstandzeiten

Sind speziell geeignet als Messgrolenumformer fir Anwendungsgebiete der Mess-, Steuerungs- und Regeltechnik.
Die Eingangsgrofe "Drehzahl" wird in ein analoges elekirisches Ausgangssignal umgeformt und als Istwert bei

automatischen Arbeitsabldufen in Transfer-, Walzstralten u. a. einem Drehzahlregelkreis zugefihrt.

Die hervorstechenden Eigenschaften sind:

+ Streng drehzahlproportionale Spannung

» Robuste Bauart

Einsatzgebiet:

« Praktisch oberschwingungsfreie Gleichspannung

Fur einfache Regelungen Drehzahlgeber KPG 103 und KFPD 102
Fir hachgenaue Regelaufgaben Drehzahlgeber KPG 506 und KPG 503
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Bauformen IM B 3
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Mechanische Ausfiihrung

Anbaumale
Bei Fulausfithrung weitgehend nach DIN 42673. Bei Flanschausfihrung weitgehend nach DIN 42677 Bitte MaRtabellen beachten.
(Die DIN-Mormen entsprachen der IEC-Publ. Nr. 72-1 5. Ausgabe bzw. CENELEC HD 231).

Achshéhentoleranz
-0.5mm nach DIN 747

Bauformen

Kurzzeichen nach DIN |IEC 34 T.7. Lieferbare Bauformen siehe Seiten 12 - 17 und 22.

Die Maschinen der Grundbauformen IM B3, IM BS und IM B14 kénnen unverandert fir die Bauformen IMB 6, IMB &, IMV &, IMV 1,
MWV 3, IMY 18 sowie IM VY 19 verwendet werden.

Flanschgenauigkeit
MNormal nach DIN 425955, erhéhte Genauigkeit auf Wunsch.

Klemmenkasten

Schutzart IP55 nach |IEC 34T.5 bzw. DIN VDE 0530T 5.

Anbaulage normal: rechts, bei Blick auf A-Seite (Bauform IM B3), auf Wunsch auch links oder cben lieferbar.
Einfihrungséffnungen: nach einer Seite 2, nach 3 Seiten je ein PG 13,5-Gewinde.

Bestickung: 1 Kabelverschraubung, 4 Verschlussschrauben nach DIN 46320.

Fremdlifter haben einen separaten Klemmenkasten an der Schutzhaube.

Kiihlungsart

Schutzart IP 20: durchzugbeldftet. Ein A-seitig im Motorinnern montierter Lifter saugt die Luft auf der A-Seite an. Auf Wunsch stehen
zusatzlich Fremdldfter zur Verfligung, welche am B-seitigen Lagerschild angsbaut werden. Siehe Seite 7 und 19. (Bei Bremsmotoren
durchstrémt die Luft den Motar von der B- zur A-Seite).

Geschlossene Schutzart, z. B. IP 54 mit AuRenlifter: ein B-seitig montierter Lifter blast Kahlluft tber die Motoroberflache. Auf Wunsch
stehen zusatzlich Fremdlifter zur Verfigung, welche am B-seitigen Lagerschild angebaut werden. Siehe Seite 7 und 18.

Geschlossene Schutzart, z. B. IP 54 ohne Aullenlafter: Ein Lifter walzt lediglich im Motorinnern die Luft um. Die Warmeabgabe an der
Oberfliche geschieht durch Konvektion.

Kugellager

Reihe 6227 E nach DIN 42966, Fettfilllung for ca. 20.000 Betriebsstunden.
Baugréle | Antriebsseite | Gegenseite

KGC 5. 6202 27 6202 27

KGC 5. MB 6202 27 6202 27

KGC 6. 6202 27 6202 27

KGC 6.. MB 6204 27 6202 27

KGC 7. 6204 27 6204 27

KGC 7. MB 6204 27 6204 27

Lagerschmierung
Lithium verseifte Fette NLGI-Klasse 3, Tropfpunkt iiber 180°C.

Lackierung
Schwarz maft, RAL 9005.

Lagerschild
Hochwertige Leichtmetall-Legierung.

Gehaduse
Stahlrohr.

Schutzart
IP 20 bzw. IP 54. Auf Wunsch bis IP 55.

Schwingstirke
Mit voller Passfeder dynamisch ausgewuchtet. In Normalausfiihrung haben die Moforen bei Speisung mit reinem Gleichstrom oder aus
einer Drehstrombriicke, die Schwingstarkestufe R nach DIM 1SO 2373. Schwingstarkestufe S auf Wunsch.

Wellenende
Gemal DIN 748T.3 ausgefihrt, jedoch genauere Passung k 5. Zentrum mit Gewinde. Zweites Wellenende auf der B-Seite auf Wunsch.
Siehe Seite 15.

Bremsen-Anbau
Bei den IP 20-Typen und bei den geschlossenen Typen ohne Aullenbeliftung méglich. Beschreibung siehe Seite 7. Malte siehe Seite
18 und 19.

Fremdliifter-Anbau
Bei den IP 20-Typen und den IP 54-Typen mit Aulenlifter maglich. Siehe Seite 7, 18 und 19.

Drehzahlgeber-Anbau
Bei allen Typen am B-seitigen Lagerschild madglich. Siehe Seite 18 und 19.
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Elektrische Ausfiihrung

Vorschriften
Die Gleichstrom-Maschinen entsprechen den »Bestimmungen fir umlaufende elektrische Maschinen« DIN VDE 0530 und den meisten
ausldndischen Vorschnften. Auslandsapprobaticnen auf Anfrage.

Ausfiihrbare Spannungen

Motar

Normalspannung: Anker 24V=_ Feld 24V=

Sonderspannung:

KGC 5.. N 24 - 59y=
KGC6.. N 24 - h9V=
KGCT.N 24 - 59V=
MNormalspannung: Anker 150V=, Feld 200V=
Sonderspannung:

KGC 5. 60 - 350V=
KGC B.. 60 - 400V=
KGC 7. 60 - 440V=
Bremse

Normalspannung: 24V=
Sonderspannung: 30 - 400% ~ bzw. 24 - 358V/=

Fremdlifter

Normalspannung: 230V ~, 50Hz
Sonderspannung: 110 - 400V ~ 50Hz bzw. 110 - 480V~, 60Hz

Isolation
Warmeklasse F nach DIN VDE 0530. Fur den Einsatz in tropischen Gebieten geeignet. Verstarkter Tropenfeuchtschutz auf Wunsch.

Leistung

Die angegebenen Motormnennleistungen ergeben eine Erwadrmung der Wicklungen lediglich bis zur Warmeklasse B-Grenze, obgleich
héherwertige Isolierstoffe nach Warmeklasse F verwendet werden. Es gelten die Bedingungen nach DIN VDE 0530: Aufstellungsort
<1000m tiber NN, Kihlluftemperatur <40°C, Betriebsart 51.

Grenzdrehzahlen

KGG 5. 8000 min™ KGC 5. MB 6000 min™
KGC 6.. 5000 min™* KGC 6.. MB 6000 min™
KGC 7. 6000 min™ KGC 7. MB 6000 min™

Sonderdrehzahlen auf Anfrage (siehe auch Seite 8).

Erregung

Die Mebenschlusswicklungen der listenmaligen Motoren kénnen, auch bei stromlosem d. h. stillstehendem Anker, eingeschaltet
bleiben;

sie sind gegen die beim getrennten Abschalten auftretenden Uberspannungen mittels geeignater Malinahmen (z. B. Varistor) zu
schiitzen.

Polzahl
Alle Baugralen sind 2-polig ausgefihrt.

Schaltung
Im Klemmenkasten eines jeden Motors ist ein Schaltbild eingelegt. Siehe auch Seite 20, 21.

Funkentstérung
Ist diese erforderlich, so empfiehlt es sich, den Gleichrichter mit in die Entstérmalnahme einzubeziehen. Auf Wunsch werden die
Motoren grundentstdrt geliefert.

Kohlebiirsten und - standzeiten

Die eingebauten Kohlebirstenqualitdten wurden nach umfangreichen Versuchen speziell ausgewahlt. Nur mit Originalkohlebrsten
ist eine optimale Kommutierung, eine lange Lebensdauer und ein minimaler Abrieb an der Kollektoroberflache gewshrleistst.

Die Standzeit eines Kohlebiirstensatzes hangt u. a. sehr stark vom Formfaktor der Speisespannung ab.

Dieser ist definiert als

_ Effektivwe rt des Stromes
Gleichrichtwert des Stromes

Er ist ein Wert, welcher sich mit zunehmendem Oberwellenantell vergréfert. Der Effektivwert wird mit einem Dreheisen-, der Gleich-
richtwert mit einem Drehspulgerat gemessen; bei den Gblichen Steuer- bzw. Regelgeraten liegt er, je nach Phasenanschnittswinkel

und Ankerinduktivitat, zwischen 1,1 und 2,5. Der Formfaktor sollte den Wert 1,1 nicht wesentlich Gberschreiten, andemnfalls empfehlen
wir die Verwendung von Glattungsdrosseln entsprechend den Angaben in den Typenauswahl-Tabellen. Die Birstenstandzeiten der

in den Listen angegebenen Maotoren liegen in der Regel bei mehreren tausend Betriebsstunden. Bei Formfaktoren tGber 1,1 steht, durch
die erhdhten Verluste, nicht die volle Mennleistung zur Verfligung, und es mull mit einem drastischen Riickgang der Birstenstandzait
gerechnet werden.
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Motorarten

KGC._.: Nebenschlussmotoran mit Hilfsreihenschlusswicklung {Compoundwicklung). Durch die Hilfsreihenschlufwicklung wird ein
hohes Anlaufmoment erzielt. Bei grofierer Schalthauftigkeit ist eine Ankerstrombegrenzung erforderlich. Durch Feldschwachung kann

die Menndrehzahl der Matoren bis zu doppelten Wert erhéht und dabei die Nennleistung abgegeben werden. Diese Motorart wird als
Mormalausfihrung gefertigt.

KGN..: Reine Nebenschlussmoforen. (KGC-Motoren kénnen als Nebenschlussmotoren betrieben werden, wobei die Hilfsreihenwicklung
D 1-D 2 nicht angeschlossen wird).

KGS..: Relhenschlussmotoren. Sie sind fir Antniebe mit schwerem und haufigem Anlauf geeignet. die Motoren haben ein hohes
Anzugs- moment und konnen direkt eingeschaltet werden. Wegen der beim Leerlauf stark ansteigenden Motordrehzahl ist ein
lastenfreier Betrieb dieser Motoren nicht zulssig.

Generatoren

KGC... GEN: Doppelschlussgeneratoren mit praktisch konstanter Spannung.
KGN... GEN: Nebenschlussgeneratoren mit leicht fallender Spannungs-Last-Kennlinie.
Die Generatorleistung betragt ca. 90% der angegebenan Motorleistung.

2445

Schnittbild KGC... .-A G
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Drehzahlsteuerung/Drehzahlregelung

Werden die Motoren im Dauerbetrieb mit einer von der Nenndrehzahl abweichenden Drehzahl betrieben, so st anhand des nach-
folgenden Schaubildes zu prifen, ob der Motor mit dem veollen Nennmoment belastet werden kann. Parameter sind in erster Linie
die LOftungsarten der Motoren.

Wahrend im Feldschwichungsbereich zwischen einfacher und doppelter Nenndrehzahl grundsatzlich mit konstanter Leistung, d. h.
nur mit vermindertem Drehmoment belastet werden kann, ist im Bersich verminderter Ankerspannung zu unterscheiden zwischan:

durchzugbelifteten Motoren:
Das Drehmoment ist, entsprechend der Vollinie mit fallender Drehzahl, zu reduzieren bis zum Wert 0.5 bei Stillstand des Motors.

aulenbelifteten Motoren:
Das Drehmoment ist, entsprechend der strichpunktierten Linie mit fallender Drehzahl, zu reduzieren bis zum Wert 0,75 bei Stillstand
des Motors.

fremdbeliftete Motoren und Motoren ohne Beliiftung:
Das Menndrehmoment steht bis zum Stillstand des Motors voll zur Verfligung.

n
g
20
——— durchzugbeliifiete Matoten
— -— auflenbelitete Matoren
—— e fremdbetiiftete Motoren und
15— Motoren ohne Bellftung
10
as 21481
Zulassiges Drehmoment bei Dauerbetrieb fir
Drehzahlen zwischen Null und doppelter Leerlautdrehzahl

4
z

Schaltungsbeispiele
Eine Auswahl von Steuer- und Regelschaltungen fiir die Gleichstrommotoren dieser Liste ist auf Seite 6 gezeigt.

Zu Schaltungsbeispiel | bzw. I

Der Widerstandswert des Ankervorwiderstandes wird errechnet:

U, V] M n,,
R,, =—&L 1 "N |q_Tmn |
R (el &
Die Strombelastbarkeit ist gemak dem Ankerstrom s zu wahlen.

Nmin = kleinste gewiinschte Drehzahl
M = Moment bei diesar Drehzahl

Der Feldvorwiderstand fir die doppelte Menndrehzahl ist ndherungsweise:

Re=35xR:

Rr = Feldspulen-Widerstand

Die Strombelastbarkeit ist gem3lk dem Erregerstrom Il zu wahlen.

Zahlenwerte und Umrechnung von |, und Iz fiir andere Spannungen siehe Seite 8 und 10.

Der Transformator und der Gleichnchter nach Schaltungsbeispiel | bzw. Il sind gemal der Anschlussspannung und dem Anker- bzw.
Feldstrom zu bemessen. Die Scheinleistung des Stelltransformators soll mindestens sein:

_ 125 Ry kw] 1000

Mot

Ps [VA]
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Schaltungsbeispiel |

Anker- und Feldspeisung aus einem Gleichnichter in Einphasen-Briickenschaltung. Verdnderbare Widerstande im Anker undfoder
Feldkreis.

A
\\ Erreichbarer ui
2 I Steusrbersich Uil
T bis 1:5 Lo
e ‘.__J-
\‘\f“ “‘«.._\_ -ZS b Ry Ryr Fs
"‘1_\‘\--“-
Y~ i
. .
i R 8
[Ts" ALk -
. 0
24561
o Strom- und Spannungsverlauf im
Drehmomentverhalten Prinzipschaltbild Betriebspunkt Py

Vorteile | Nachteile

Einfache Schaltung. Geringster Aufwand an Steuergeraten. Kennlinien stark lastabhangig. Leeraufdrehzahl zwischen 0 und
Nenndrehzahl praktisch nicht steuerbar. Steuerung sehr verlustbehaftet. Abbremsung durch Energieriicklieferung nicht méglich.
Schaltungsbeispiel Il

Ankerspeisung aus einem Stelliransformator mit nachgeschaltetem Gleichrichter in Briickenschaltung. Feld fremderregt.
(Weranderbarer Widerstand im Feldkreis).

P

Erreschbarer 2,
z \\ Steuerberzich LM Uy
AN bis 1:15 u T o
Y ol S
TION= Rvr
1
& A
N L t
T 1816 24562
x“"‘-._‘_% “-ﬁ..__\__\_H &
S — M
o i M Strom- und Spannungsverlauf im
Drehmomentverhalten Prinzipschaltbild Betriebspunkt P,

Vorteile / Nachteile

Einfache Schaltung. Leerlaufdrehzahl steuerbar. Steuerung mit nur geringen Verlusten. Kennlinien lastabhangig. Abbremsung durch
Energieriicklieferung nicht méglich.

Schaltungsbeispiel Il
Ankerspeisung aus einem 1-Guadranten Stromrichter mit Tachortckflihrung. Konstante Felderregung aus dem Regelgerat.

u b
hi
u M
Q
= - T " 74
1 e £ L
Erreichiarer Regelbaraich z % it It o
I 2 R - Kampensation s 1:40 Lio— Un
—— mit Tachodymamo bis 1:100
Regelgenauigheit 2~ —-'J L
I % H-Kompensation £ 3 % N
[ md Tachadynamo + 05%
& R
! 248 —
o 1 My 0 mn ms
47
Strom- und Spannungsverlauf im
Drehmomentverhalten Prinzipschaltbild Beatriebspunkt Py

Vorteile / Nachteile

Praktisch keine Lastabhangigkeit. Geringe Verluste. Ankerstrombegrenzung im Regelgerat eingebaut. Abbremsung durch
Energieumwandlung ist bei Verwendung der Option Bremskarte (BR) méglich.

Die Motaren kénnen bel einem Formfaktor um 1.1 bei Nenndrehzahl im Dauerbetrieb mit Nennleistung betrieben werden.

GEORGII KOBOLD Ihlinger Strasse 57

eMail: info@georgii-kobold.de Telefon +49 (0)7451 / 5394-0
GmbH & Co. KG D-72160 Horb

URL: http://www.georgii-kobold.de Telefax +49 (0)7451 / 5394-30



B GEORGII KOBOLD

Bremse

Die Bremse ist an den Motor B-seitig angeflanscht und durch die Schutzhaube abgedeckt. Sei ist als dauermagnetbetitigte
Einscheibenbremse gebaut und arbeitet nach dem Ruhestromprinzip, d. h. in spannungslosem Zustand ist der Motor festgebremst.

Durch Anlegen einer Gleichspannung an die Bremsliiftspule wird das Dauermagnetfeld kompensiert und der Reibungsschliuss voll-
standig aufgehoben.

Die Bremse ist wartungsfrei, sie hat eine sehr lange Lebensdauer. Der Anschluss ist Gber einen separaten Klemmenkasten maglich.
Ein Schutzwiderstand (Varistor) wird lose mitgeliefert, er ist extern der Bremsliftspule parallelzuschalten.

Zusatzbezeichung des Motors: MB

Schutzart IP 40, auf Wunsch rostgeschitzte bzw. geschlossene Ausfihrung IP 55.
Leistungsaufnahme ca. 15W

MNormalspannung: 24V=

Sonderspannung: 30 - 400V ~ bzw. 24 - 355V/=

Malie siche Seite 19.

24461

Bremse Fremdliitter

Fremdliifter

Alle Motoren, mit Ausnahme der nur durch Konvektion gekihlten Bauarten KGC... AG und KGC...GN, sind mit einem Fremdllfter aus-
ristbar. Es wird dadurch eine konstante Warmeabfuhr, unabhangig von der Drehzahl und der Betriebsart, gewahrleistet. Bei Nach-
bestellung ist die komplette Typenbezeichnung des Motors anzugeben.

Zusatzbezeichnung des Motors:
{FO bei Blasnchtung BS nach AS
{FG bei Blasrichtung AS nach BS

Schutzart:

Baugrélie & IP 54
Baugrofte 6 und 7 IP 55
Leistungsaufnahme:

Baugralte 5 40 VA
Baugralie 6 95 VA
Baugrdle 7 110 VA

MNomalspannung: 230V ~ 50 Hz
Sonderspannung: 110 - 400V ~ 50Hz
110 - 480V ~ 60Hz

Male siche Seite 18 und 19.
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Gleichstrommotoren

Typenauswahl IP 20

Motor
Typ MNenn- Nenn- MNenn- Anker- Anker-  Anker- Anker Erreger-  Feld- Wir- Maotor-

dreh- leistung  moment  nenn- kreis- kreis- tragheit strom™)  spulen-  kungs-  gewicht

zahl') strom®)  induktiv- wider-  s- Wider-  grad M B3

itat?) stand”)  moment stand®)

min” kW Nm A mH 0 kgem® A 0 % kg
Durchzugbeliftet Mormalspannung’): Anker 150V=, Erregung 200V=
KGC 507 28-1A 2800 0.37 1,26 33 55 57 6,5 0,37 540 65 8,5
KGC 606.28-A 2800 0.55 1,68 49 37 29 11,6 0.4 500 74 11.8
KGC 508.28-A 2800 0.75 2.56 6,4 32 23 14,1 0,36 550 75 12,9
KGC 707.28-A 2800 1.1 3,75 95 28 2 31 0.3 B0 74 17.6
KGC 7011.28-A 2800 1.5 512 12 15 1,95 42 0,47 420 79 240
KGC 507.14-1A 1400 0.18 1,23 1.7 207 15,2 65 0,37 540 Ly 8.5
KGC 606.14-A 1400 0.25 1,71 23 136 10,3 11,6 0.4 500 62 11,8
KGC 608.14-A 1400 037 252 32 115 55 14,1 0,36 550 69 12,9
KGC 707.14-A 1400 0.55 3,75 51 88 5 31 0.3 660 71 17.6
KGC 7011.14-A 1400 0.75 5,12 6,2 59 3,55 42 0.47 420 74 240
KGC 507.09-1A 900 0.09 0,96 0,85 435 32 65 0,37 540 50 5
KGC 606.09-A 900 0.12 127 1,15 320 22 11,6 0.4 500 51 11,8
KGC 608.09-A 900 0.18 1,91 1, 240 14,5 14,1 0,36 550 55 12,9
KGC 707.09-A 900 0.25 2,65 24 215 12,2 31 0.3 660 65 17.6
KGC 7011.08-A 900 0.37 3,93 33 125 6,6 42 047 420 67 240
Durchzugbeliftet Niederspannung’): Anker und Erregung 24V=
KGC 507.28-1N 2800 0.18 0,61 10,5 2.1 0,17 6,5 1,3 18 65 8,2
KGC 608.28 N 2800 037 1,26 21 1.5 0,08 14,1 1.6 15 68 12,5
KGC 70728 N 2800 0,55 1,68 34 1.45 0,09 31 0.4 B0 70 16,6
KGC 507.14-1N 1400 0.12 0,62 75 5.4 0,38 6,5 1.1 20 56 8,2
KGC 608.14 N 1400 0.25 1,71 15 53 0,23 141 14 17 65 12,5
KGC 70714 N 1400 0.37 252 21 3.3 0,19 31 1,6 15 68 16,6
KGC 701114 N 1400 0.55 3,75 32 1.9 0,09 42 0.9 26 71 225
KGC 507.09-1N 900 0.09 0,96 52 13 0,65 6,5 1.4 17 54 8,2
KGC 608.09 N 900 0.18 1,9 139 8.2 0,42 14,1 0.7 35 &7 12,5
KGC 707.09 N 900 0.25 2,65 17 4,5 02 31 14 17 60 16,6
KGC 7011.09 N 900 0.37 3,93 23 2.1 0,15 42 34 7 63 225
Auszug aus dem Programm der hochtourigen Gleichstrommotoren IP 20, IP 54
Typenauswahl IP 20 )
Durchzugbeliftet Mormalspannung ) 150%=, Erregung 200%=
KGC 507.120-1A 12000 0.7 0,56 85 3 0,31 6,5 0,37 540 52 8,5
KGC 606.100-A 10000 1.5 143 14 29 0,23 11,6 0.4 500 68 11,8
KGC 608.100-A 10000 20 1,9 18 2,5 0,18 14,1 0,36 550 72 12,9
KGC 707.80-A 8000 25 2.98 23 34 0,25 31 0.3 560 72 17.6
KGC 7011.80-A 8000 3.5 4.2 30 1.9 0,24 42 0.47 420 76 240
Typenauswahl IP 54
Mit AuBenbeliiftung Mormalspannung’): Anker 150V=, Erregung 200V=
KGC 507.120-A L 12000 0.65 0,52 7.7 3.8 0,35 75 0,28 710 53 8.9
KGC 606.100-A L 10000 1.3 1,24 125 3.7 027 133 0,27 740 &7 124
KGC 608.100-A L 10000 1.7 1,62 16 2.8 0,2 176 0,36 550 69 13.5
KGC 707.80-A L &000 23 275 21 3.9 0,31 38 0.3 B0 71 18.5
KGC 7011.80-A L &000 3.2 3.8 28 23 0,29 50 0,47 420 73 249
Typenauswahl IP 54
Ohne Auflenbeliftung  Mormalspannung'): Anker 150%=, Erregung 200V=
KGC 507.120-A G 12000 0.3 0,24 37 4,6 0,38 6,5 0.2 970 51 8.6
KGC 606.100-A G 10000 0.55 0,57 57 4.7 0,31 116 0,21 950 61 11.9
KGC 608.100-A G 10000 0.75 0,76 75 4 0,28 14,1 0,23 870 64 13
KGC 707 80-A G 8000 09 1,07 838 4 0,33 31 0,24 830 66 17,8
KGC 7011.80-A G &000 1.3 1,55 12 2,5 03 42 0,29 690 70 24,2
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e GEORGIT KOBOLD

Bremsmotor

Typen- Nenn- Zulassige Nachlauf- Anker- Gesamt-

zusatz brems- Schaltzahl”) Umdrehungen trigheits- gewicht
moment c/h moment IM B3
Nm FlI=1 FI=2 FI=3 Fl=1 FI=2 FlI=3 kgem® kg

MB 4 2500 1800 1400 1.7 32 57 75 10,0

MG b3 auf Anfrage

MB 8 2400 1700 1200 26 5 7.8 13 15,1

B 16 auf Anfrage

MB 16 1600 1100 70O 45 ] 14 55 276

MB 4 3000 2100 1500 07 1.3 23 75 10,0

MB 8 auf Anfrage

MB 8 2700 1900 1300 08 1.5 20 18 15,1

M5 16 auf Anfrage

MB 16 1800 1300 900 1.3 27 44 55 276

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

Auf Anfrage

"\ Siehe hierzu Seite 3.
) Umrechnung fir andere Spannungen: la = Ankerstram

U Uy U U 2 R = Ankerkreis- oder

Zz X Z Wi

lay = o —= ey = |p —= Lw =L —~ Ry =R|—=< Feldspulen-Widerstand

XA Ux Ex— B Uy X [UZ ]2 X [UX J Uz = den bekannten Daten
zugrundeliegende Spannung

*) Anlaufstrom = 2 x Nennstrom und Abbremsen aus Menndrehzahl zugrundegelegt. Ux = den gesuchten Daten

zugrundeliegende Spannung
lex, |ex, L und Ry = gesuchte Daten

Maltangaben fur Bauformen IMB 3, IMB&, IMBT7,IMB & IMY 5und MV &  Seite 12, 13

MBS MV Tund MY 3 Seite 14, 15
MB 14, IMB 18 und IMV 19 Seite 16, 17
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e GrOnGH KOBOLD

Gleichstrommotoren
Typenauswahl IP 54

Motor
Typ Nenn- Nenn- Nenn- Anker-  Anker-  Anker-  Anker Erreger- Feld- Wir- Matar-

dreh- leistung  moment nenn- kreis- kreis- tragheit strom®)  spulen- kungs-  gewicht

zahl') strom®)  induktiv-  wider-  s- Wider-  grad IM B3

itat) stand®)  moment stand”)

min™ kW Nm A mH Q kgem® A Q0 % kg
Mit AuBenkeliftung Mormalspannung’): Anker 150V=, Erregung 200V=
KGC 507.28-1A L 2800 0.25 0,85 23 70 64 75 0,28 710 55 89
KGC 606.28-A L 2800 0.37 1,26 34 47 34 133" 0.27 740 59 124
KGC 608.28-A L 2800 0.55 1,68 4.8 36 286 17,6 0,36 550 73 13.5
KGC 707.28-A L 2800 0.75 2,56 6,7 32 25 38.0* 0,30 660 74 18.5
KGC 7011.28-A L 2800 1.10 3,75 9,2 19 24 50,0 0,47 420 76 249
KGC 507.14-1A L 1400 0.12 0,82 1,2 212 16,9 75 0.25 710 57 89
KGC 606.14-A L 1400 0.18 1,23 1,6" 150* 12,0" 13,3* 0,27 740 62" 124
KGC 608.14-A L 1400 0.25 1,71 23 138 8.5 17,6 0,36 550 54 13,5
KGC 707.14-A L 1400 0.37 252 3.2 123 6.0 38,0 0,30 BE0 58 18,5
KGC 7011.14-A L 1400 0.55 3,75 5.0 64 33 50,0 047 420 70 249
KGC 507 08-1A L 900 0.09 0,96 0,95 415 345 75 0,28 710 50 89
KGC 606.09-A L 900 0.12 1,27 1,2* 340" 280" 13,3 0.27 740 53* 124
KGC 608.09-A L 900 0.17 1,80 1.7 260 16,0 17,6 0,35 550 57 13,5
KGC 707.09-A L 900 0.22 233 21 290 14,5 38,0 0,30 BE0 59 18,5
KGC 7011.08-A L 900 0.35 3,71 3,3 150* 7.0 50,0 047 420 60" 249

Ohne AuBenbeliffung  Niederspannung'): Anker 150 V=, Erregung 200V=

KGC 507.28-1A G 2800 0,12 0,41 1,15 90 6.8 6,5 0,20 1000 50 5.6
KGC 606 268-A G 2800 0,18 0,61 16 70 5.8 11,6 0,14 1430 65 11,9
KGC 608.28-A G 2800 0,25 0,85 25 51 36 14,1 0,23 870 56 13,0
KGC 707.28-A G 2800 0,37 1,26 33 32 1.6 31,0 0,30 640 67 17,8
KGC 7011 268-A G 2800 0,55 1,88 48 20 1,35 420 0,29 630 71 242
KGC 507.14-1A G 1400 0,06 0,41 0,55 330 250 6,5 0,20 1000 52 86
KGC 606.14-A G 1400 0,09 0,61 0,75 260" 18,0" 11,6 021" 950 bg* 11,9
KGC 608.14-A G 1400 0,12 0,62 1.1 210 13,2 14,1 0,23 870 59 13,0
KGC 707.14-A G 1400 0,18 1,23 14" 95" 6,0" 31,0 0,24* 830 B9* 17,8
KGC T011.14-A G 1400 0,33 2,25 26" ao* 4.0* 42,0 0,29 690 74" 242
KGC 507.09-1A G 900 0,04 042 0,39 645 550 6,5 0,20 1000 44 86
KGC 606.09-A G 900 0,06 0,64 05" 400" 3007 11,6 0.21* 950 52" 11,9
KGC 608.09-A G 900 0,09 0,96 0.8 530 26,0 14,1 0,23 870 57 13,0
KGC 707.09-A G 900 0,12 1.27 1.1 340 16,0 31,0 0,30 640 57 17,8
KGC 7011.09-A G 900 0,22 233 17" 180" 70" 42,0 0,29 690 71 242
Ohne AuBenbeliftung  Niederspannung'): Anker und Erregung 24v=
KGC 507.28-1 GN 2800 0,12 0,41 86 2,1 0,23 6,5 13 18 L 52
KGC 608.28 GN 2800 0,25 0,85 138 1.5 0,075 14,1 1.7 14 67 125
KGC 707.28 GN 2800 0,37 1,26 21,0 1,45 0,09 31,0 16 15 70 16,6
KGC 507.14-1 GM 1400 0,09 0,61 51 9,2 0,54 6,5 12 20 L1 52
KGC 608.14 GN 1400 0,18 1,23 11,0 53 0,22 14,1 1.7 14 83 12,5
KGC 70714 GN 1400 0,25 1,71 14,5 33 0,16 3.0 16 15 68 16,6
KGC 7011.14 GN 1400 0,37 2,52 21,0 2,1 1,00 42,0 1,0 25 70 225
KGC 507.09-1 GM 900 0,06 0,64 36 15,0 0,90 6,5 12 20 52 82
KGC 608.09 GN 900 0,12 1,27 78 12,0 0,51 14,1 0.7 35 61 12,5
KGC 707.09 GN 900 0,18 1.9 10,5 6,6 0,31 31,0 16 15 52 16,6
KGC 7011.09 GN 900 0,25 2,65 14,0 4,5 0,25 42,0 1.7 14 65 22,5
*1ca. Werte.
"} Siehe hierzu Seite 3.
?) Umrechnung fiir andere Spannungen:
2 ls = Ankerstrom Uz = den bekannten Daten
lax = la Yz lgx = [;U_Z Ly =L Ux Ry =R Uz le = Erregerstrom zugrundeliegende Spannung
! Uy Uy Uz u L = Ankerkreis-Induktivitat Uy = den gesuchten Daten
R = Ankerkreis- oder zugrundeliegenden Spannung
Feldspulen-Widerstand lax, lex, Ly und Ry = gesuchte Daten
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e GEORGIT KOBOLD

Bremsmotor
Typ Abmessungen Induktry- Strom
itat
mm mH A

Auf Anfrage
Auf Anfrage
Auf Anfrage
Auf Anfrage
Auf Anfrage
Auf Anfrage
Auf Anfrage Auf Anfrage
Auf Anfrage Auf Anfrage
Auf Anfrage Auf Anfrage
Malangaben fir Bauformen IMB 3, IMB&G, IMB7,IMB &, IMY Sund IMV & Seite 12, 13

MBS IMV 1, IMV 3 Seite 14, 15

IMB 14, 1MWV 18, IMV 19 Seite 18, 17
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B GEORGII KOBOLD

Gleichstrommotoren
Malke

Bauform IM B 3
MBEIMBT, MBS, IMV5, IMVE

k
-I_“-— S— [+] - Ahluﬁ
—e | s
- tungssehild !

Zuluft i
,——
' |
a O 1 : o

Typ a ac b b [= s ds s " e f g g has
KGC 507..-1A 90 38 112 67,3 8 1 15 M4 114 132 27 177 71
KGC 507_-1M S0 38 112 67,3 8 11 15 M4 114 132 127 177 71
KGC 507 1A G 80 38 112 673 8 1 15 M4 114 132 127 177 71
KGC 507.-1G N a0 28 112 67,3 8 1 15 M4 114 132 127 177 71
KGC 605, .-A 100 35 125 735 8 14 15 M4 126 151 147 197 80
KGC 606.. N 100 35 125 735 8 14 154 W4 126 151 147 157 80
KGC 606..-A G 100 35 125 735 8 14 152 W4 126 151 147 197 80
KGC 606.. G N 100 35 125 735 8 14 157 M4 126 151 147 157 80
KGC 608_-A 100 35 125 735 8 14 1525' M4 126 151 147 157 80
KGC 608..N 100 35 125 735 8 14 152:' M4 126 151 147 197 a0
KGC 608.-A G 100 35 125 735 8 14 152 M4 126 151 147 197 80
KGC E08.. G N 100 35 125 735 8 14 157 W4 126 151 147 197 80
KGC 707 _-A 125 60 140 95,8 8 19 20 M5 161 164 176 226 50
KGC 707.. N 125 60 140 95,8 8 19 20 ME 1671 164 176 226 90
KGC 707.-A G 125 60 140 95,8 8 19 20 Ms 161 154 176 226 90
KGCTO7.GN 125 60 140 958 8 19 20 M5 161 164 176 226 90
KGC 7011..-A 125 60 140 95,8 8 19 20 M& 161 164 176 226 90
KGC 7011.. M 125 60 140 95,8 8 19 20 ME 1671 164 176 226 90
KGC TO11.-A G 125 60 140 95,8 8 19 20 ME 1671 164 176 226 90
KGC T011.GN 125 60 140 95,8 8 19 20 M5 161 164 176 226 90
1) M4 x 8,5 und M5 x 11
2)Bei KGC 6.MB =20
3) Fultschlitz quer und aulen offen
4) Einschraubtiefe max. 13 mm
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B GEORGII KOBOLD

Lestungsschild !

T

. .
W »
2175

FuBbefestigungs-Gewinde

k I I m n o p q s S s tas Uns W1 We y z
255 23 25 28 26 131 1345 124 13 7 M5 12,56 4 48 74 16 4
255 23 25 28 26 131 1345 124 13 7 M5 12,5 4 48 74 16 4
255 23 25 28 26 13 1345 124 13 7 M5 125 4 48 74 16 4
255 23 25 28 26 131 1345 124 13 7 M5 125 4 48 74 16 4
302 30 T 31 3 145 1535 157 15 9.5 MG 16 b 65 97 5 20 L
302 30 T 3 31 145 1535 157 15 9.5 ME 16 5 65 975 20 L
302 30 T 31 3 145 1535 157 15 95 MG 16 5 65 97 5 20 L
302 30 I 31 3 145 1535 157 15 9.5 M& 16 L 65 97 5 20 L
302 30 T 31 3 145 1535 157 15 95 MG 16 5 65 97 5 20 L
302 30 T 3 31 145 1535 157 15 9.5 MG 16 5 65 97 5 20 L
302 20 T 2 K| 145 1535 157 15 9.5 ME 16 b 65 975 20 L
302 30 T k) 3 145 1535 157 15 95 M6 16 5 65 97 5 20 5
326 40 1,5 - 57 1515 178 1745 95 3 S 215 6 70 1025 32 L
325 40 1.5 - 57 1515 178 1745 9.5 3 Mg 215 6 70 1025 32 L
326 40 1.5 - 57 1515 178 1745 9,5 3 M5 215 6 70 1025 32 5
326 40 15 - 57 1515 178 1745 95 # M5 215 6 70 1025 32 L
376 40 1,6 - 57 1515 178 2245 95 3 S 215 6 70 102,5 32 L
376 40 1,5 - 57 1515 178 2245 9,5 3 & 215 6 70 1025 32 L
378 40 15 - 57 1515 178 2245 9.5 3 M8 215 6 70 1025 32 L
376 40 15 - 57 1515 178 2245 95 3 M5 215 6 70 1025 32 L
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e GEORGI KOBOLD

Gleichstrommotoren
MalRe

Bauform IMB 5
MY 1, IMYV3

k
g — = ‘
]Lﬂ:.bung:::hllu | :
.
11 | T
o1y - 2171
Typ ay by Gy ds dany dys s P deps depe dy" e YRR (¥ g 04

140 82 3 127 177
1407 82 3 127 177

KGCE07.-1AG 165 110
KGCH07.-1GN 165 110

oo o
=
==
-
B
T
;o
i
23
=
==
P
a2
g4
tnin
==
EE

KGC 608.-A G 160 110
KGCB08.GN 160 110

14 14 15% 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157
14 14 15° 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157

KGC 605..-A 160 110 9.5 14 14 157 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157
KGC 606.. N 160 110 9.5 14 14 157 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157
KGC B06.-A G 160 110 9.5 14 14 157 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157
KGCB06.GN 160 110 9.5 14 14 15° 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 197
KGC 608..-A 160 110 9.5 14 14 167 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157
KGC 608..N 160 110 9.5 14 14 167 51 70 140,5 M4 130 82 35 147 157

9.5

9.5

KGC 707.-A 200 130
KGC 707.. N 200 130
KGCT07.-AG 200 130
KGCTOT.GN 200 130

19 14 20 63 86 169,5 M5 165 100 35 176 226
19 14 20 63 86 169,5 M5 165 100 35 176 226
. 165 100 35 176 226
19 14 20 63 85 169,5 M5 165 100 35 176 226

s s
-
-

o]

—
=
o
=2
[=x]

[}

[=x]

[ y]

e
[=x]

[Tl
(5]
=
o

KGC 7011..-A 200 130 11 19 14 20 63 86 169,5 M5 165 100 35 176 226
KGC 7011 M 200 130 11 19 14 20 63 86 169,5 M5 165 100 35 176 226
KGC7011.-AG 200 130 11 19 14 20 63 86 169,5 M5 165 100 35 176 226
KGCTOM.GN 200 130 11 19 14 20 63 86 169,5 Mb 165 100 35 176 226

1) M4 x 8,5 und M5 x 11

2) Bei KGC 6.MB = 20

3) Bohrungen im Fadenkreuz
4) Einschraubtiefe max. § mm
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B GEORGII KOBOLD

Zweites Wellenende

] k kq Loz I, I Ly Is ls o q 52 ] Js 57 taa Ung y z
25 255 268 23 30 18 8,5 13 2 13 124 1 15° M5 M5 12,5 4 16 4
25 255 268 23 30 18 8,5 13 2 13 124 15" MA M5 12,5 4 16 4
30 302 322 30 31 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 M5 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 ME 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 167 9.5 M5 ME 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 M 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 M5 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 167 9.5 M5 WM& 16 5 20 5
30 302 322 30 31 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 M5 16 5 20 5
30 302 322 30 Ky 19 10 13 2 145 157 9.5 M5 W& 16 5 20 5
40 326 357 40 34 22 12 16 3 1515 1745 11 M5 W& 215 & 32 5
40 326 357 40 34 22 12 16 3 1515 1745 11 M5 M5 215 6 32 5
40 326 357 40 34 22 12 16 3 1515 1745 11 M5 M5 215 6 32 5
40 326 357 40 34 22 12 16 3 1815 1745 11 M5 W& 21,5 & 32 5
40 376 407 40 34 22 12 16 3 15165 2245 11 M5 M5 215 6 32 5
40 376 407 40 34 22 12 16 3 1515 2245 11 M5 M5 215 6 32 5
40 376 407 40 M 22 12 16 3 1515 2245 11 M5 ME 21,5 & 32 5
40 376 407 40 3 22 12 16 3 1515 2245 11 M5 WM& 215 G 32 5
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e GEORGI KOBOLD

Gleichstrommotoren
MaRe

Bauform IM B 14
MV 18, IMV 19

k
Zuluft = q— T o
R Cy
T
|Leisluﬂgucnd:|| - H Abluft N
- > | T
UN n“' 3 n.; | — % n&
L e iy s | :
[ e
dig f, 2172
Typ Flansch- a2 ay bae b Cz s dijs  die”  emns  esas fz
bezeichnung
KGC 507_-14 IMB 14 N 101 70 11 15 4 85
KGC 507 -1N IMB 14 N 101 70 11 15 4 85
KGC 507 -1A G IMB 14 R 101 70 11 15 4 85
KGC 507 -1G N IMB 14 R 101 70 11 15 4 85
KGC 606.-A IMB 14 C 140 140 a5 95 14 1 525' 4 115 3
KGC 606.. N IMB 14 C 140 140 a5 9,5 14 1 52:' 4 115 3
KGC 606.-A G IMB 14 C 140 140 95 9,5 14 1 52:' 4 115 3
KGC 606.. G N IMB 14 C 140 140 a5 9,5 14 1 52:' 4 115 3
KGC 608..-A IMB 14 C 140 140 a5 95 14 15% 4 115 3
KGC 608..N IMB 14 C 140 140 95 9.5 14 1 525' 4 115 3
KGC 608 -AG IMB 14 C 140 140 a5 95 14 1 52:' 4 115 3
KGCG05.. G N IMB 14 C 140 140 a5 95 14 15% 4 115 3
KGC 707.-A IMB 14 C 160 160 110 1" 19 20 M5 130 3.5
KGC 707.. N IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 3.5
KGC 707 -A G IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 35
KGCTO7T_GN IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 35
KGC 7011..-A IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 35
KGC 7011 N IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 3.5
KGCTO1.-A G IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 35
KGCTO11..GN IMB 14 C 160 160 110 11 19 20 M5 130 35
1) M4 x 8,5 und M5 x11
2)Bei KGC 6.. MB = 20
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9 9

Il

B

Lole A
a0 ()

dy |
o 21731 Ei 217441

Flansch IM B 14 N (IP 20) Flansch IM B 14 R (IP 54)
ty g g Iz I3 k Loz o q S3 Sy LR Uns Vi y z
3 127 177 23 255 23 131 124 M& 12,56 4 12 16 4
3 127 177 23 255 23 131 124 M5 12,5 4 12 16 4
3 127 177 23 255 23 131 124 M& 12,5 4 12 16 4
3 127 177 23 255 23 131 124 Ma 12,5 4 12 16 4
147 197 30 302 30 145 157 M 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 Ma 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 Ma 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 Ma 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 M 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 Ma 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 Ma 16 5 20 5
147 197 30 302 30 145 157 M 16 5 20 5
176 226 40 326 40 151,65 1745 Ma 215 6 32 5
176 226 40 326 40 1515 1745 Ma 215 6 32 5
176 226 40 326 40 151,65 1745 Ma 215 6 32 5
176 226 40 326 40 1515 1745 Ma 215 6 32 5
176 225 40 376 40 151,56 2245 M8 215 5 32 5
176 226 40 376 40 151,65 2245 Ma 215 6 32 5
176 226 40 376 40 151,65 2245 Ma 215 6 32 5
176 225 40 376 40 151,56 2245 M8 215 5 32 5
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Gleichstrommotoren
Schaltbilder, Klemmenbelegung

KGC... Nebenschlussmator mit Hilfsreihenschaltung

mit ginem Wendepol'y

[ivF3
101 e

mil zwai Wendapolen®)

LisdegLaul b Rechisioul [

21189

02
Getrennde Anker - u. Feldstromwersorgung
1] i
b Linksioit L Fechisiouf
rED (3]
—
— m—— “
2120 2118
a
ohne chdcpﬁﬂ t Ohre Regelung
Linkslaud . [Rechtslaud [
Anker-ure Feldregelung
Links kauf L Rachsioed [
oz m
1] E
dregelung
2125 - Rechisiaud Lt
Oelfennte Anker-urd Feldstromeersorgung
Lirkslaul 1 Rechtslauf [
2124
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KGHN... Mebenschlussmotor

mit einem Wendepol")

mil 2w Wendapolan?)

ohne Wendepol®)

Ed

ED | @3

KGS... Reihenschlussmotor

mil einem Wandepal ')

213241

mit zwei Wendepolen?)

ohne Wendepal?

21321

21341

Chree Ragetung

Hiehislgul

Gelrenrie Anker - u. Feldsiremeersergung

Linkslouf

Fech shouf

1
i

cTy ]
@m0
'y -

2121

Dhee Regelung

Lnisiguwt

Rechisioul e

LIEN

Gelrannde  anker.und Feldstromwersorgung

Liraslauf

L Rechilslauf

o 8
B (1
i -

2126

Linkslaud

Ohne Regelung

Recnizkaurt

2128

Ml Fegelung

Lo

Durch die Anpassung der Klemmbrett-Anschlussbolzen-Bezeichnung an die neueste Norm hat sich keine Anderung der artlichen

Anschlussbelegung ergeben.

') gilt fiir Baugréien KG.5.. und KG.6.__ (>= 60 V)

2) gilt fur Baugrafe KG.T

?) gilt fur Baugroften KG.5.. N, KG6... Nund KG.7... N (bis 53 V)

2130
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Gleichstrommotoren

Bauformen

IMB O _E}.-__
IMB 5 = BW-—
IMB 6 |-+
IM B 14

IMV1

IMVE

wﬁa—u

il
=

]

——

e GrOnGH KOBOLD

IMB7

MV3

MV18

IMB3

IMB3/IMB5S

IMB3/IMB 14

{
mvs | i
-

s @

2186
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B GEORGII KOBOLD

Drehzahlgeber
KPG 506, KPG 503

Mechanische Ausfiihrung

System
2-polige Aulenpol-Gleichstromgeneratoren mit Permanentmagnet-Erregung.

Bauform
Lieferbare Bauform siehe Seite 25 und 26.

Joch
Erheblich liberdimensionierter Stahlzylinder gewahrleistet mechanische Stabilitit, Schutz vor Fremdfeldern und vermeidet eigene
Streufelder.

Erregung
Zwei Alnico-Dauermagnete, gealtert, temperaturkompensiert mit Weicheisen-Polschuhen.

Anker
Wicklung und Luftspalt, um Spannungswelligkeit klein zu halten, besonders gestaltet, Ankernuten geschrigt, schmale Mutschlitze, hohe
Mut- und Kollektorlamellenzahl.

Kohlebiirsten
Mehrfachkastanbirstenhalter fiir hohen Birstenauflagedruck, Silber-Graphitbiirsten. Mur mit Criginalkohlebiirsten ist eine optimale
Kommutierung, eine lange Lebensdauer und ein minimaler Abrieb an der Kollektoroberflache gewahrleistet.

Lagerschilde
Aus Al-Druckgusslegierung
Am B-seitigen Lagerschild Anbaumaglichkeit fir Impulsgeber, Fliehkraftschalter o. a.

Schutzart
IP 54 auf Wunsch IP 55. Klemmenkasten IP 55.

Kugellager
2% 6202 2R5, Fettfillung fir ca. 20 000 Befriebsstunden.

Lagerschmierung
Lithiumverseifte Fette NLGI-Klasse 3, Tropfpunkt dber 180°C.

Demontage

Wartungsvorschrift beachten!

Yor Entfernen des Ankers aus dem Polgestell, Dauermagnetkreis kurzschlielien (s. Zeichnung SK 957 oder SK 957/1. Bei Bedart
anfordern).

Klemmenkasten

Schutzart IP 55 nach EN 60034 T 5

Anbaulage normal: Rechts, bei Blick auf A-Seite (Bauform IM B 3).

Auf Wunsch links oder oben.

Einfithrungséffnungen: Nach einar Seite 2, nach 3 Seiten je ein PG 13,5-Gewinde.
Bestliickung: 5 Blindstopfen.

Schwingstirke
Der Anker ist mit voller Passfeder dynamisch gewuchtet nach Schwingstarkestufe R nach DIN 150 2373, auf Wunsch
Schwingstarkestufe S.

Lackierung
Schwarz matt RAL 9005

Technische Tabelle

Typ Nenn- Leerlauf- Anker- Grofite Belastbarkeit Tragheits-
dreh.?ﬁ'ahl spannung widerstand grofite grofter kleinster moment
M Us™ R Leistung Strom Widerstand
Re

min™” v ca. W mA 0 kg cm®
Drehzahlgeber KPG 506 Gewicht ca. 7,6 kg
KPG 506.30 3000 200 40 50 250 800 5
KPG 506.20 2000 200 90 35 175 1150 5
KPG 506.15 1500 200 160 25 125 1600 5
KPG 506.10 1000 200 360 17 85 2350 5
Drehzahlgeber KPG 503 Gewicht ca. 5,0 kg
KPG 503.30 3000 200 110 25 125 1600 3.8
KPG 503.20 2000 200 280 18 90 2300 3.8
KPG 503.15 1500 200 480 12 &0 3200 3.8
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Drehzahlgeber
KPG 506, KPG 503

Elektrische Ausfiihrung

Belastbarkeit
Siehe Tabelle. (Bei hdheren Leistungen entspricht das Betriebsverhalten dem eines fremderregten Gleichstromgenerators. Thermisch
zuldssige Belastung: Tabellenwert x 3).

Spannung

MNormalspannung: Leerlauf-Gleichspannung 200 Y DC.
Sonderspannungen:

fiir KPG 506 20 - 240 ¥ DC / 1000 min

fiir KPG 503 10- 120V DC / 1000 min™

Toleranz Uy +2/-0%

Maximale Leerlaufspannung: 600 % DC

Maximale Drehzahl: 7000 min’

Drehrichtung

Reversierbar.

Bei Rechtslauf, Blick auf A-Seite.

KPG 506 + an Klemme AT, - an Klemme A2,
KPG 503 + an Klemme rechts, - an Klemme links.

Polaritat
Drehrichtungsabhingig

Reversierfehler
ca. 1%e

Linearitatsfehler
< 1% bei Belastung mit 100 x R,.

Spannungskennlinie
Ist R; nicht kleiner als in Tabelle Seite 23 angegeben, sind die Drehzahl-Spannungskennlinien-Geraden bestimmbar mit der Gleichung:

U, =Up

n i
] Ra+1

Spannungswelligkeit
Der Wechselanteil der Spannung besteht aus den drehzahlabhangigen Frequenzgruppen:

Umdrehungsfrequenz: g N | min ' I[Hz ]
" 60
| -1 |
fp — 2n 6rf';]ll'l [HZ]

Polfrequenz:

Nutfrequenz: f = 25“[5”;"‘ _1][Hz]

£ = SDn[min _1][Hz]

Lamellenf :
amellenfrequenz &0

Die Welligkeit (effektive Welligkeit) der einzelnen Oberschwingungen liegt bei 1%, die Welligkeit aller Oberschwingungen zusammen
bei 3%. der Nennspannung. Bei Leerlauf bzw. groffem Belastungswiderstand ist die Welligkeit unabhangig von der Drehzahl. Sie kann
bei kleinen Belastungswiderstdnden und hoher Drehzahl bei den Frequenzgruppen f, und f auf das Doppelte ansteigen. durch
ungesignete, nicht ausgewuchtete oder nicht fluchtende Kupplungen kénnen zusitzliche Oberschwingungen erzeugt werden.

Temperaturfehler
Temperaturkompensiertes System.
Im Bereich -20°C bis +60°C dndert sich bei sonst gleichbleibenden Bedingungen die Spannung um nicht mehr als +1,5%..

Kohlebiirstenstandzeit
Bei Belastung gemalk Tabelle ca. 10 000 h.

Drehmomenthedarf
15 Mem bei Leerlauf, unabhangig von der Drehzahl.

Isolation
Warmeklasse F, Rost- und Feuchtigkeitsschutz, tropenfeste Impragnierung.
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Drehzahlgeber KPG 506

Bauform IM B 3
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MalRe
Drehzahlgeber KPG 503
Bauform IM B 5
ki - _L.t-'“ &
k - * _-:,:
e R
H R {
= F'_‘?- o
!j- }
[ |
/ e "I l’.l'éll—
dio fi -J ly =— 2183
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iy iy byye batm" ] ingy g dig L] Ea1p0.1) fy fy q iy iz
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k ki | Iy S2 S4 t ST Ujhay Uns Vi Y W1 Z Z
218 237 30 0 15 MG 16 16 5 5 12 20 20 5 5
Drehzahlgeber KPG 506 und KPG 503
Lagerschild B-Seite
"l
| Zentri
B /25xL7 DN 332
g7
I a— P
'I:'tJ 'Dm =
[l T
q| | '
21871 - li
Typ KPG 503 chne Klemmenkasten.
MaBe [mm]
dz laary dsne dsing 4201} dsoe ksoa Iz la ls Iz Ss S7
14 51 70 1215 g2 262 218 30 18 85 13 M5 M5
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Drehzahlgeber KPG 103

Elektrische Ausfiihrung

Spannung Leerauf-Gleichspannung 12V + 5% { 1000 min™
Therm. Grenzstrom 10 mA

Drehzahl max. 6000 min”
Drehrichtung Reversierbar

Polaritat Drehrichtungsabhangig
Ankerwiderstand TARY:

Spannungswelligkeit < 3%

Linearitatsfehler < 1% bis 10 mA Belastung
Temperaturfehler -2% pro 10 K
Umgebungstemperatur -20% bis +60°C
Wameklasse B nach EN 60034

Mechanische Ausfiihrung

System 2-poliger Aullenpol-Gleichstromgenerator mit Permanentmagnet-Erregung, luftstabilisiert
Joch Stahlzylinder

Anker wird zentrisch in die B-seitige Bohrung der Motorwelle eingesetzt

Kohlebiirsten 2 Stiick, Qualitat E 43

Kugellager A-Seite ohne, B-Seite 626 2RS

Schutzart Abhdngig vom Anbau (IP 54)

Anbaumale Siehe Seite 29

Technische Tabelle

Typ max. Drehzahl Leerlauf- max. Strom Tragheits- Gewicht
(mech.) spannung mament
U
min”’ v mA kgem? kg
KPG 103 6000 12 bei 1000 min™ 10 0,13 0,52
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Drehzahlgeber KPD 102

Elektrische Ausfilhrung

Spannung

Therm. Grenzstrom
Drehzahl
Drehrichtung
Polantat
Mindestdrehzahl
Spannungswelligkert
Linearitatsfehler
Temperaturfehler
Umgebungstemperatur
Wameklassa

Leerlauf-Gleichspannung 30 V + 3% / 1000 min™

20 mA

12000 min”" mech. zuldssig

Reversierbar

Drehricbtungsunabhé’mgig, daher nur fur 1-Quadrantenregelung einsetzbar
30 min’

ca. 4% mit einer Frequenz von 2/5 n, z. B. 400 Hz bei 1000 min™
<= 1% (+ 0,1% im Bereich 100 bis 1000 min™)

+0,2% pro 10 K

-30°C bis +100°C

E nach EN 60034

Mechanische Ausfiihrung

System

Stator

Rotar

Schutzart

Anbaulage
Anbaumale

8-poliger Innenpol-Drehstromgenerator mit Dauermagneterregung ohne eigene Lager, ohne Kollektor und
Biirsten

Al-Leg.-Gehiuse mit Blechpaket und gielharzvergossener Drehstromwicklung mit nachgeschaltetem
Gleichrichter in Drehstrombriickenschaltung. Die Anschlussklemmen plus und minus sind nach Abnahme
des Klemmenkastendeckels zugangig. Die Gehause-A-Seite ist als Flansch ausgefiihrt. Mach Abnahme
der Verschlusskappe auf der B-Seite kann am Rotorwellenende die Drehzahl gemessen werden.

8-polig, Alnico-Dauermagnet, luftstabilisiert.

Um Entmagnetisierung zu vermeiden, Mindestabstand von 5 mm zu anderen Magneten und Eisenteilen
einhalten. Rotorwelle wird zentrisch in eine Bohrung der Motorwelle eingesetzt und festgeschraubt.

IP 54

Beliebig

Siehe Seite 29

Technische Tabelle

Typ max. Drehzahl Leerlauf- max. Leistung max. Strom Tragheits- Gewicht
{mech.) spannung moment
0
min’” v W mA. kgem?® kg
KPD 102 12000 30 bei 1000 min™ 0.6 20 0,09 0.4
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MaRe
Drehzahlgeber KPG 103

- - l fo—
Einbaumall . 26 +—
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Leistungsschild }_l_ e 19 f=— 57
]
L N = |
o o Lo %
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g
| f 2
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C
-
k 2247
Male [mm]
a byngy c 05 LR f q i k 1 s
g6 70 4 5 i7 2 55 10 75 11 45

Anbauhinweise fir KG5-7 Pkt 1-4
fiir Fremdmotor Pkt. 1 -4 und A1950 BI. 3
1) Kohlebirsten und Anker herausnehmen
2) Anker bis zum Anschlag in das B-seitige Motor-Wellenende einschieben und Gewindestift nach Anlage an der Ankerwelle 1 Umdrehung
anziehen (Ankerwelle besteht aus elastischem Maternial)
3) Gewindestift sichern {mit Loctite 274 oder ahnlichem)
4) Zwischenflansch anschrauben, Tachogehiuse befestigen

Drehzahlgeber KPD 102

o
y
€\ Leistungsschild 2188
Malke [mm]
a b(m C dmg] Si20.1) f 0 q i k S Lljg.2)
86 70 3 5 77 2 64 ~50 16 45 45 48

Anbauhinweise fiir KG 5 -7

1) Tachclaufer herausnehmen

2) Tacholdufer in das B-seitige Motor-Wellenende einschieben
(nach vergeschriebenem Montagemalt s. AT950 BIl. 1) und
Gewindeschaft festdrehen.

3) Gewindestift sichern {mit Loctite 274 oder ahnlichem)

4) Zwischenflansch anschrauben

5) Tachogehiuse befestigen

Anbau an Fremdmotor
Anbau nach Bild
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